
ü Forbedret dataintegretitet

ü Længere levetid på diskenü Diske med underliggende glaslag

ü Høj driftssikkerhed og tilgængelighed
ü Predictive Failure Analysis (S.M.A.R.T. compliant)

ü Drive-TIP

ü Høj overfladetæthedü Giant magnetoresistive (GMR) head technology

ü Flere data pr. spor, forøget vedvarende
dataoverførselshastighed

ü No-ID sektor formattering

ü Partial Response Maximum Likelihood (PRML) data
channel

ü Forbedret data throughputü ECC on the fly (fejlrettelse)

ü Hurtig læsning af data i single og multi tasking
applikationer.

ü 4 MB multi-segmenteret cache buffer

ü Hurtig datatilgang
ü Gennemsnitlig søgetid 4.9 ms (læsning)

ü Latency 3.0 ms

ü Høj overførselshastighed over hele disken

ü 21.7 - 36.1 MB/sek. vedvarende overførselshastighed

ü 26 - 43 MB/sek. dataoverførsel fra disken

ü Rotationshastighed 10,000 o/min.

ü Hurtige interface overførselshastigheder

ü 80 & 160 MB/sek.

ü 80 & 160 MB/sek.

ü Industriel standard interface

ü Ultra 160, 68 pin

ü Ultra 160, 80 pin

ü Sortiment til at imødekomme behovet for større
datakapacitet.

ü 9.1 GB, 18.3 GB, og 36.7 GB formatteret kapacitet

    Fordele   Features

Introduktion

IBM’s nye Ultrastar 36LZX tilbyder kapacititer på
36.7GB, 18.3GB, og 9.1GB i Ultra 160 SCSI modeller.
Den høje driftssikkerhed og imponerende specifikationer
på  Ultrastar 36LP er et resultat af anvendelse af
adskillige avancerede harddisk-teknologier, blandt andre
giant magnetoresistive head teknologi, No-ID sector
formattering, Predictive Failure Analysis, og ECC on the
fly correction.

Anvendelsesområder

ü Tekniske/kommercielle workstations

ü Netværksservere

ü High-end pc’er

ü CAD/CAM

ü Multimedia

ü Transaktionsprocesser

ü Data mining applikationer

Ibm

Product summary

Ultrastar 36LZX
Ultra 160 SCSI

DDYS-309170
DDYS-318350
DDYS-336950Modeller:
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Elektriske connectorer

Elektrisk tilslutning befinder sig som vist nedenfor.
Strømtilslutning på 68 pin modeller efterkommer  ANSI
SCSI “P” connector-specificationerne. Til 80 pin SCA-2
modeller benyttes DDK connector som er kompatibel
med SCSI Parallel Interface 3 (SPI-3).

Pin 1

Elektrisk  tilslutning (fra bagsiden) 80 pin SCA modeller.

: : : : : :

Auxiliary Connector
   

68 Pin SCSI Connector

SCSI Pin 1

Power Pins

1 2 3 4

Elektrisk  tilslutning (fra bagsiden) 68 pin modeller.

Beskrivelse af strømstik på 68 pin modellerne er vist
nedenfor.

  4        3         2        1
Pin Voltage
1 +12 V
2 GND
3 GND
4 +5V

Jumper-indstillinger

Jumper-positioner og funktioner er vist nedenfor.  68 pin
modellerne har to jumperblokke placeret på printkortet,
J-4 og J-6.

Resistor
(150 ohms)

+5V +5V

J4

To
transistor
collector

J6

Connected to 5V via Polyswitch for 68-pin and 
NC for 80-pin models.

Resistor
  68-pin = 150 Ohm
  80-pin = 0 Ohm

ID bit 3
ID bit 2

ID bit 1
ID bit 0

Force SE mode
Term power (SCSI I/F for 68-pin models
NC for 80-pin models)

To LED pin 8 Aux connector (68-pin models)
To LED out pin 77 (80-pin models)

Reserved
Disable unit attention

TI sync negotiation
Disable parity

Delay start 6/12
Auto start delay

Enable auto spin (68-pin models)
Disable auto spin (80-pin models)

Auxiliary jumperblokken på 68 pin modeller er vist
nedenfor.
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J-6 Jumperindstillinger

Enable Auto Spin Up - 68 pin
Ved at montere en jumper i position
1-2 på 68 pin modeller, vil disken
automatisk spinne op ved koldstart
af systemet. Hvis jumperen ikke er
monteret vil disken ikke starte før en
START UNIT kommando er
modtaget.

Disable Auto Spin Up - 80 pin
Hvis der i position 1-2 på 80 pin
modeller ikke er monteret en
jumper, vil disken automatisk spinne
op ved en koldstart af systemet.
Hvis jumperen er monteret vil disken
ikke starte før en START UNIT
kommando er modtaget.

Auto Start Delay/Delay Start 6/12
Montering af jumpere i positionerne
3-4 og 5-6 giver mulighed for kontrol
af hvornår og hvordan disken
spinner op i forhold til position 1-2.
Når både Auto Spin Up og Auto
Start Delay jumperne er monteret,
vil disken starte med forsinkelse
svarende til en  tidsperiode multi-
pliceret med diskens SCSI adresse.
Hvis Auto Spin Up jumperen ikke er
sat, vil disse jumpere blive ignoreret.

Disable SCSI Parity Check
Montering af jumper i position 7-8
afbryder SCSI-paritetscheck.

Enable TI-SDTR
Montering af jumper i position 9-10
sætter Target Initiated Synchronous
Data Transfer Request Negotiation.

Disable Unit Attention
Montering af jumper i position 11-12
sætter kontrol af Unit Attention
Inhibit (UAI) bit i Mode Page 0.

J-4 Jumperindstillinger

LED-pins
LED-pins benyttes til en ekstern
lysdiode.  Der leveres op til 30 mA.
LED-anoden skal tilsluttes +5 V
kilden i position 1. LED-katoden skal
således tilsluttes position 2 for at
fuldende kredsløbet.  Se Ultrastar
36LZX harddisk specificationerne for
flere detaljer om denne pin.

Termineringstrøm
Hvis en jumper er monteret på 68
pin modeller, bliver der leveret
termineringsstrøm på pin 17, 18, 51,
og 52 på 68 pin SCSI interfacet.

Force SE Mode
Hvis en  jumper monteres i position
5-6 vil disken tvinges i single-end
tilstand.

SCSI ID (adresse) indstillinger
‘X’ indikerer at en jumper er
monteret på den pågældende ID
position.

XXXX15
XXX14
XXX13
XX12
XXX11
XX10
XX9
X8

XXX7
XX6
XX5
X4

XX3
X2

X1
0

Bit 3Bit 2Bit 1Bit 0Addresse

Adresse 0 er fabriksstandard for 80 pin
modeller.
Adresse 6 er fabriksstandard for 68 pin
modeller.
Adresse 7 er som regel reserveret for
SCSI hostadapteren.

Dataorganisering

3612Antal hoveder
236Antal diske

9.1GB18.3GB36.7GBModel

Tilgængelige antal bytes
  36.7 GB 36,703,918,080
  18.3 GB 18,351,959,040
    9.1 GB   9,173,114,880

Søgetider(i millisekunder)

10.5
11.5

Læse
Skrive

Hel rotation
(typisk)

4.9
5.9

Læse
Skrive

gennemsnit
(typisk)

DC-specifikationer

Følgende spændingsspecifikationer
gælder for strømtilslutningsstikket.
Tilslutning til disken bør ske i “safety
extra low voltage” (SELV) kredsløb.
Ingen specielle til- og frakoblings-
sekvenser er nødvendige.

12V ±5%+12 volt forsyning
5V± 5%+5 volt forsyning

+5VDC-strømforsyning
(i ampere)

0.94Start op maksimal
0.65Søge
0.62Tomgang

Alle modeller

+12VDC-strømforsyning
(i ampere)

2.502.502.50
Start op
maksimal

1.251.251.25Søge
0.450.550.82Tomgang

9.1GB 
Pop.
mean

18.3GB 
Pop.
mean

36.7GB
Pop.
mean

Genereret strømudsving ved
strømstik

0-10250 mV pp+12V DC
0-10250 mV pp+5V DC
MHzMaksimal

Under disk start-op og søgning,
bliver et 12 volt udsving genereret af
disken (dynamic loading).  Hvis
strømforsyningsledningerne til flere
diske er seriekoblede, skal
udsvinget såvel fra strømfor-
syningen som for diskene ligge
inden for toleranceværdien +5%. En
hensigtsmæssig metode er en
fælles strømforsyning med særskilt
tilslutning til hver disk.
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Hot Plug/Unplug support

Terminologien “Hot Plug” refererer
til, på mekanisk vis, at tilslutte en
enhed til strøm og/eller til en bus,
hvor andre enheder kan være aktive
på samme bus. 

Adskillige anstrengelser er gjort, for
at designe disken, til ikke at påvirke
SCSI bussen under disse indgreb,
men det er systemets ansvar, at
sikre regulering af spænding, og
tilpasning til operationelle, og ikke-
operationelle grænsepåvirkninger.
Under “Hot Un-plug” må de
specificerede toleranceværdier ikke
overskrides. Hvis dette ikke kan
sikres, skal disken have en SCSI
Stop Unit kommando, som skal
udføres inden frakoblingen.  Så
længe disken er aktiv, eller ved at
spinne ned, er toleranceværdierne
gældende. Det anbefales, at lade
disken hvile i holderen ca. 15
sekunder efter frakobling, før den
tages helt ud.

Under “Hot Plug” eller “Unplug”
situationer må andre diske i
systemet ikke udsættes for
spændingsudsving over de omtalte
±5% tolerance.

SCSI bus connectorer og kabler

Se ANSI SCSI Parallel Interface-3
T10/1142, revision 8 for detaljerede
specifikationer.

SCSI bus terminatorer (ej
påkrævet)

Aktiv “On board” SCSI terminering
er ikke supporteret. I systemet skal
der i begge ender af SCSI bus
kablet være den nødvendige ter-
minering til alle relevante signaler.

Termineringsstrøm
Termineringsstrøm kan leveres af
5V strømforsyningen ved en strøm-
begrænser og Schottky diode.
Denne  funktion kan vælges med en
jumper. 80pin SCA-2 modeller sup-
porterer ikke SCSI bus terminering.

Vibrationer og stød

Aktiv vibration
Det overvejende RMS (root mean
square) niveau af horisontal
vibration er 0.67 G.  Det over-
vejende RMS niveau af vertikal
vibration er 0.56 G.

Ikke-aktiv vibration
Det overvejende RMS niveau af
vibration er 1.04 G.

Aktiv stød
Disken kan uden datatab modstå en
10 G halv-sinus stødpuls i 11 ms.
Den kan ligeledes modstå en 45 G
halv-sinus stødpuls i 2 ms.  

Stødpulserne er tilført i ti pulser i
hver retning og på alle tre akser.
Tiden mellem hver stødpuls skal
vare sålænge det tager for disken at
gennemgå de nødvendige
fejlkorrigerende procedurer.

Ikke-aktiv stød
Disken kan uden datatab modstå en
75 G halv-sinus stødpuls i 11 ms.
Den kan ligeledes modstå en 225 G
halv-sinus stødpuls i 2 ms.

Stødene er tilført disken i alle
retninger på hver af dens tre
lodrette akser.

Rotations stød
Disken kan uden datatab modstå et
rotationsstød på 30,000 rad/s2, i
1 ms tilført midtpunktsaksen på
læsearmen.

Krav til omgivelser

Disken kører inden for de angivne
specifikationer når følgende
grænseværdier overholdes.

Aktiv disk

–300 to 3048 mHøjde

15° C/time
Maksimal tem-
peratur udvikling

29.4° C
ikke-kondens

Maksimal wet
bulb temperatur

8 to 90% RH
ikke-kondens

Relativ
luftfugtighed

5 to 50° CTemperatur

Ikke-aktiv disk

–300 til 12,000 mHøjde

15° C/time
Maksimal tem-
peraturudvikling

35° C
ikke-kondens

Maksimal wet
bulb temperatur

5 til 95%
ikke-kondens

Relativ
luftfugtighed

–40 til 65° CTemperatur

BEMÆRK: Der skal være tilstrækkelig
ventillering i kabinettet til at holde en
overfladetemperatur under  60°C  ved
centrum af diskens overfladelåg.
Ikke-kondens forhold skal overholdes til
enhver tid. Maksimal  lagertid i leveret
indpakning er ét år.

Korrosionstest
Disken viser ingen tegn på korrosion
hverken inden eller uden for HDA og
er fuldt funktionel efter at være
udsat for 7 dage med 50°C og en
relativ luftfugtighed på 90%.

Elektromagnetiske
specifikationer

Når disken er installeret i et
passende system og tilfældig tilgang
med maksimal datahastighed, ligger
den inden for gældende EMC krav
beskrevet nedenfor.

ü United States Federal
Communications Commission
(FCC) Rules and Regulations
(Class B), Part 15
ü EC Directive 89/336/EEC

ü The Australian EMC standard
AS/NZS 3548:1995 Class B

ADVARSEL: Disken skal
være beskyttet mod  
statisk elektricitet, især
ved håndtering. Den

sikreste metode til at undgå skader
af den type er at opbevare disken i
en antistatisk pose til ESD-udstyr,
el.lign.

Diskene bør kun transporteres i
godkendt indpakning. Disken kan
tage alvorlig skade, hvis der ikke
beskyttes korrekt mod stød og slag,
fx. hvis en kasse tabes.  Kontakt din
IBM-kontaktperson, hvis du ikke har
en godkendt emballage.
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Udvendige dimensioner og placering af monteringshuller

Disken virker over alle akser (6 retninger).  For at undgå performance nedgang skal disken skrues forsvarligt fast. 

Vibrations- og stødtests skal udføres hvor disken er skruet fast til underlaget vha. fire skruer i bunden af disken.

Thickness of bracket

Screw 6-32 UNC

Max allowable penetration of noted screw
to be 4.5 mm.
Max allowable penetration of noted screw
to be 4.0 mm.

Recommended torque 0.6 - 1.0 Nm

REARRIGHT

(6X) 6.35 ±0.2 (2X) 95.25 ±0.2

(6X) 6-32 UNC 

(4X) 6-32 UNC

(2
X
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Akustik

Kriterierne for A-vægtede lydstyrke-
niveauer (i Bel) relativt til en pico
watt er vist i følgende tabel.
Målingerne er i overensstemmelse
med ISO7779.  Diskene skal leve op
til kravene både med toppen og
med bunden i vejret.

A-vægtede lydstyrkeniveauer

4.8 (typisk)
5.0 (maksimal)

Aktiv

3.9 (typisk)
4.3 (maksimal)

Tomgang

A-vægtet
lydstyrkeniveau (Bel)

Tilstand

De akustiske karakteristika af
diskens subsystem er målt under
følgende forhold:

Tomgang: Tilsluttet, diske spinner,
“track following”, disken er klar til at
modtage og reagere på interface.

Aktiv: vedvarende tilfældig cylinder
valg og søgesekvenser med pauser
ved hver cylinder. Søgetiden Ns
beregnes vha. Følgende formel:

Ns = 0.4/(Tt + T1) 

hvor
Ns = gennemsnitlig søgetid i søgninger/
sek,

Tt = givet  tilfældig søgetid, og 

T1 = tiden for en halv diskrotation.

Fysiske dimensioner

700 maksimaltVægt (gram)
146.0 ±0.6Længde (mm)
101.6±0.4Bredde (mm)
25.4±0.4Højde (mm)
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