Urzadzenia pamieci masowej |1BM

Skrécony opis produktu
Deskstar 40GV

UltraATA/100

DTLA-305010
DTLA-305020
DTLA-305030
DTLA-305040

Modele:

Wprowadzenie

Zastosowania

Najnowsze dyski twarde IBM Deskstar nadaja sie
szczegolnie do komputeréw stacjonarnych o duzej
wydajnosci. Dyski te zapewniaja pojemnosc do 41 GB,
predkosc obrotowa 5400 obr./min, a sredni czas
wyszukiwania 9,5 ms. Deskstar 40GV jest napedem o
jednej z najwyzszych w branzy pojemnosci i wydajnosci.

® Stacjonarne komputery osobiste o0 wysokiej
wydajnosci.

® Stacje robocze kategorii podstawowe;j.
® Zastosowania multimedialne.

* Edycja materialéw wizyjnych.

Cechy

Zalety

® Pojemnosc 10,2GB, 20,5 GB, 30,7 GB i41,1 GB po
sformatowaniu

® Duza pojemnosc, spelniajaca roshace wymagania
na pamiec masowa

® Standardowy interfejs
® Transfer danych w trybie PIO 4 (do 16,6 MB/s)
® Transfer danych w trybie Ultra DMA (do 100 MB/s)

® Popularny interfejs o znakomitej wydajnosci

® Srednia szybkosc transferu danych 31,8 MB/s
® Predkosc obrotowa 5400 obr./min

® Znakomita szybkosc transferu danych na calej
powierzchni dysku

® Sredni czas szukania 9,5 ms (przy odczycie)
® Sredni czas op6znienia 5,56 ms

® Szybki dostep do danych

® Segmentowane bufory sektora 512 KB
® Korekcja bledow w locie

® Szybki dostep do danych i lepsza przepustowosc
® Wysoka niezawodnosc

® Tryby oszczedzania energii

® Zmniejszony pobor mocy

® Funkcja S.M.A.R.T.

® Technologia DFT (Drive Fitness Test - test
sprawnosci hapedu)

® Lepsze zabezpieczenie danych uzytkownika

® Funkcja Automatic Defect Reallocation - ADR
(automatyczna realokacja uszkodzonych sektorow)

* Realokacja uszkodzonych sektoréw bez zadnej
interwencji uzytkownika

® Obsluga funkcji zabezpieczen

® Ochrona waznych danych przy uzyciu hasla

¢ Dyski na podlozu szklanym

® Lepsza spéjnosc danych
® Dluzszy czas eksploatacji dysku
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Zlacza

Blok zworek

Pin 1

Pin A

HiH e
TI/F Jumper Power
onnector Block Connector

Zlacze zasilania napieciem stalym
pasuje do wtyku AMP typ
1-480424-0 ze stykami AMP typ
350078-4 (pasek stykow) lub typ
61173-4 (oddzielne styki),
ewentualnie rownowaznego. Uklad
stykéw jest pokazany na rysunku
ponizej.

Uwaga: Zlacze sygnalowe AT jest
40-stykowe.
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Frraer cable comnechar

Kable

Maksymalna dlugosc kabla od
systemu komputerowego do napedu
wynosi 457 mm.

W przypadku systemu pracujacego
w trybie Ultra DMA 3, 4 lub 5, musi
byc uzyty 80-stykowy zespol
okablowania ATA.
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Ustawienia zworek

W 6 [ [ [
] M [ [ [

Zworki znajduja sie miedzy zlaczem
zasilania a zlaczem interfejsu AT.

Architektura logiczna z 16

glowicami
thywnei urzadzenie A-BiG-H
aster

Aktywne urzadzenie A-BiC-D
Slave

Tryb Cable Select .
(wybor kabla) A-BIE-F
Obecne urzadzenie E-EiG-H

Master lub Slave

Rezerwa |

Architektura logiczna z 15
glowicami

Aktywne

urzadzenie Master ¢! G
Aktywne

. A-C
urzadzenie Slave
Tryb Cable Select .
(wybor kabla) ACIEF
Obecne _ AC, E-Fi
urzadzenie Master G-H
lub Slave
Rezerwa |

Wszystkie pozostale kombinacje

ustawien zworek sa zarezerwowane.

Prad zasilania
+5V +12V
wartosc wartosc  Ogolem
skuteczna skuteczna (W)

(A) (A)
Pobor w stanie
spoczynku 0.26 0,30 4.9
(wartosc srednia)
Tetnienie w
stanie spoczynku
(amplituda 0.29 0.43
miedzy-
szczytowa)
Podczas
wyszukiwania
(wartosc
szczytowa)
Podczas
wyszukiwania
(wartosc
srednia)*
Podczas
rozruchu
(wartosc
maksymalna)
Dostep
swobodny - zapis
i odczyt (wartosc
szczytowa)
Dostep
swobodny - zapis
i odczyt (wartosc
srednia)?
W stanie
oczekiwania 0.27
(wartosc srednia)
W stanie
uspienia (wartosc  0.18
srednia)

0.44 1.91

0.27 0.54 7.9

0.98 1.86

0.94 191

0.41 0.54 8.6

0.017 1.6

0.017 11

! Wyszukiwanie o rozkladzie przy-
padkowym, wypelnienie cyklu = 40%.

2 Wypelnienie cyklu: wyszukiwanie =
30%, zapis/odczyt = 45%, spoczynek =
25%.

Tetnienia generowane przez zasilacz

* Standardowe ustawienie Maximum Notes
fabryczne. +5V DC 250 [mV pp]  0-10 [MHZ]
+12Vv DC 250 [mV pp]  0-10 [MHz]

Parametry zasilania napieciem
stalym

Podlaczenie napedu powinno byc
zrealizowane przy uzyciu
izolowanego wtornego obwodu
niskonapieciowego (SELV). Podane
parametry zasilania dotycza punktu
zlacza zasilania przy napeddzie. Nie
jest wymagana zadna specjalna
sekwencja wlaczania lub wylaczania
zasilania.
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Organizacja logiczna danych

Liczba glowic 16
Liczba sektoréw na 63
sciezke

Liczba cylindréw 16,383

Calkowita liczba bajtow danych
uzytkownika

DTLA-

305010 10 278 051 840
305020 20,576,747,520
305030 20,576,747,521
305040 41,174,136,880
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Obsluga wlaczania i wylaczania
bez przerywania pracy

Wilaczanie i wylaczanie bez
przerywania pracy nie jest do-
puszczalne. Jezeli przewdd zasilania
jest podlaczany lub odlaczany przy
wlaczonym zasilaniu, moze nastapic
uszkodzenie ukladow
elektronicznych napedu.

Warunki srodowiskowe

Dopuszczalne warunki podczas

pracy
Temperatura 5°Cdo55°C
Wilgotnosc 8% do 90% (bez
wzgledna kondensacji)
Maksymalna
temperatura 29,4 °C (bez
wilgotnego kondensacji)
termometru
Maximum tem- 15 °C/godz.
perature gradient
Wysokosc n.p.m. -300 m do 3048

m

Dopuszczalne warunki w stanie
wylaczonym

Udar mechaniczny w stanie
wylaczonym

Naped wytrzyma bez uszkodzenia
danych nastepujacy udar impulsowy
pélsinusoidalny:

® 0 przyspieszeniu 400 G i czasie
trwania 2 ms

Udar rotacyjny

Naped wytrzyma bez uszkodzenia
danych nastepujace udary rotacyjne
wokdl osi ruchu pozycjonera:

® 0 przyspieszeniu katowym 30 000
rad/s? i czasie trwania 1 ms

® 0 przyspieszeniu katowym 20 000
rad/s? i czasie trwania 2 ms

Parametry akustyczne

Tabelka ponizej przedstawia
maksymalne poziomy mocy
akustycznej wazonej (metoda A),
podane w dB (decybelach)
wzgledem poziomu odniesienia 1
pW (pikowat). Metodologia pomiaru
jest zgodna z norma ISO 7779.

Temperatura

— podczas Poziom mocy akustycznej wazonej
transportu -40 °C do 65 °C (metoda A)

— podczas

agazynowania 0°C do 65 °C Tryb Wartosc Wartosc
Wilgotnosc 5% do 95% (bez typowa aksymalna
wzgledna kondensacji) spoczynek 3,0 34.00
Maksymalna praca 3.7 4,0
temperatura 35 °C (bez

wilgotnego kondensacji)

termometru

Wysokosc n.p.m. -300 m do 12 000 m

Odpornosc na udary mechaniczne
podczas pracy

Proba odpornosci na udary
mechaniczne podczas pracy polega
na przylozeniu 10 udaréw wzdluz
kazdej osi i kazdego kierunku
(lacznie 60 udaréw). Pomiedzy
impulsami udarowymi musi nastapic
przerwa co najmniej 30 s.

Naped wytrzyma bez pojawienia sie

bledu sprzetowego nastepujacy udar

impulsowy pdlsinusoidalny:

® 0 przyspieszeniu 10 G i czasie
trwania 11 ms.

Ponadto naped wytrzyma bez

pojawienia sie bledu sprzetowego

nastepujace udary impulsowe

pélsinusoidalne:

® 0 przyspieszeniu 30 G i czasie
trwania 4 ms

® 0 przyspieszeniu 55 G i czasie
trwania 2 ms
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Wymogi w zakresie emisji
elektromagnetycznej

Naped spelnia wymagania nizej
wymienionych norm miedzy-
narodowych w zakresie emisji
elektromagnetycznej, o ile zostanie
zainstalowany we wlasciwej
obudowie i uzytkowany jest w trybie
dostepu swobodnego przy
maksymalnej szybkosci transferu
danych:

® FCC Klasa B (United States
Federal Communications
Commission Rules and
Regulations, Class B, Part 15).

* Dyrektywa Europejskiej
Wspélnoty Gospodarczej numer
76/889 w sprawie kontroli
zaklécen o czestotliwosciach
radiowych.

® Norma niemiecka VDE (Verband
Deutscher Elektrotechniker) -
GOP.
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Znak CE

Naped jest zgodny z dyrektywa
Wspélnoty Europejskiej numer
879/336/EEC. Na tabliczce
znamionowej napedu umieszczony
jest znak zgodnosci CE.

Znak C-Tick

Naped jest zgodny z australijska
norma na emisje elektro-
magnetyczna - norma numer
AS/NZS 3548:1995 Class-B w
sprawie zakreséw i metod pomiaru
charakterystyki sprzetu
informatycznego w zakresie
zaklocen radiowych.

Uwaga: Naped musi byc
chroniony przed
wyladowaniem elektro-
statycznym, zwlaszcza
podczas manipulowania
nim. W celu unikniecia uszkodzenia
urzadzenia, najbezpieczniej jest
przechowywac je w torebce anty-
elektrostatycznej, a przy dotykaniu
miec zalozone na nadgarstki opaski
antyelektrostatyczne.

Napedy powinny byc
transportowane tylko w odpowiednio
przystosowanych i zatwierdzonych
pojemnikach. Naped moze ulec
powaznemu uszkodzeniu, jezeli jego
opakowanie nie chroni nalezycie
urzadzenia przed udarem w
przypadku upuszczenia opakowania.
Jezeli uzytkownik nie posiada
odpowiedniego pojemnika
transportowego, nalezy
skontaktowac sie z przedstawicielem
IBM.
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Opisy rozkazéw

Naped wykonuje nastepujace

SMART Read

rozkazy:
Kod Proto

Rozkaz (heks) kol
Check Power Mode E5 3
Check Power Mode* 98 3
Egecute pewce 20 3
Diagnostic
Flush Cache E7 3
Format Track 50 2
Identify Device EC 1
Idle E3 3
Idle* 97 3
Idle Immediate E1l 3
Idle Immediate* 95 3
Initialize Device 91 3
Parameters
NOP 00 3
Read Buffer E4 1
Read DMA (retry) Cc8 4
Read DMA (no retry) C9 4
Read DMA Queued C7 5
Read Long (retry) 22 1
Read long (no retry) 23 1
Read Multiple C4 1
Read Native Max
Address F8 3
Read Sectors (retry) 20 1
Read Sectors (no 21 1
retry)
Read Verify Sectors
(retry) 40 3
Read Verify Sectors a1 3
(no retry)
Recalibrate 1x
Security Disable E6 5
Password
Security Erase £3 3
Prepare
Security Erase Unit F4 2
Security Freeze Lock F5 3
Security Set E1 5
Password
Security Unlock F2 2
Seek X 3
Service A2 5
Set Features EF 3
Set Max Address F9 3
Set Multiple Mode C6 3
Sleep E6 3
Sleep* 99 3
SMAR'_I' Disable BO 3
Operations
SMART
Enable/Disable BO 3
Attribute Autosave
SMART Enable BO 3
Operations
SMART Execute
Off-line Data BO 3
Collection
SMART Read BO 1

Attribute Values

IBM Technology Group Support Center

Attribute Thresholds BO ! Definicje sygnalow
SMART Return
Status BO 3 Styk  Sygnal 110
SMART Save B0 3 01 RESET— !
Attribute Values 02 GND
SMART Read Log B0 1 03 DD7 /o
Sector 04 DD8 I/0
SMART Write Log B0 5 05 DD6 I/o
Sector 06 DD9 1/0
SMART Enable/ 07 DD5 110
Disable Automatic BO 3 08 DD10 1/0
Off-line Data 09 DD4 /0
Collection 10 DD11 /0
Standby E2 3 11 DD3 I/0
Standby* 96 3 12 DD12 /0
Standby Immediate EO 3 13 DD2 1/0
Standby Immediate* 94 3 14 DD13 /0
Write Buffer E8 2 15 DD1 /0
Write DMA (retry) CA 4 16 DD14 I/0
Write DMA (no retry) CB 4 17 DDO /0
Write DMA Queued CcC 5 18 DDI15 1/0
Write Long (retry) 32 2 19 GND
Write Long (no retry) 33 2 (20) Key
Write Multiple C5 2 21  DMARQ O
Write Sectors (retry) 30 2 22 GND
Write Sectors (no 31 2 23 DIOW—(*) |
retry) 24 GND
25 DIOR—(%) I
Protokoly 26 GND
1 : Rozkaz wejscia danych PIO. 27 IORDY(*) o
2 : Rozkaz wyjscia danych PIO. 28 CSEL I
3 : Rozkaz bez danych. 29 DMACK- '
4 : Rozkaz DMA. 30 GND
5 : Rozkaz DMA z kolejkowaniem. 31 INTRQ o
+ 1 Rozkaz niestandardowy, 32 10CS16 —(*) o
dodany przez producenta. 33 DAL '
34 PDIAG— /0
Uwaga: Kody oznaczone * sa to 35 DAO I
alternatywne kody wczesniej 36 DA2 I
opisanych rozkazow. 37 CS0- I
38 CS1- |
39 DASP- /0
40 GND
Uwagi:
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(**) dotyczy ATA-2.
“O” oznacza wyjscie z napedu.
“I” oznacza wejscie do napedu.

“I/O” oznacza sygnal wspolny dla
wejscia i wyjscia .

(*) oznacza linie sygnalowa, ktéra w
trakcie dzialania protokolu Ultra DMA
jest zdefiniowana inaczej w celu
udostepnienia funkcji specjalnych.
Jezeli wczesniej zostal wybrany tryb
transferu Ultra DMA (rozkazem "ustaw
opcje"), to taka linia zmienia definicje z
konwencjonalnej na specjalna w chwili,
gdy komputer zdecyduje o wlaczeniu
trybu grupowego DMA. Naped
dowiaduje sie o tej zmianie w wyniku
potwierdzenia na linii DMACK-. Linia o
zmienionej definicji powraca do
pierwotnej definicji w chwili
zakonczenia trybu grupowego DMA, w
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wyniku wylaczenia potwierdzenia na
linii DMACK-.

Definicje operacji Ultra DMA

Definicja
specjalna  Definicja kon-
(tryb Ultra  wencjonalna
DMA)
Operacja DDMARDY- IORDY
zapisu HSTROBE DIOR-
STOP DIOW-
HDMARDY DIOR-
Operacja — IORDY
odczytu DSTROBE DIOW-
STOP
Dane mechaniczne
Wysokosc 254 mm+04
Szerokosc 101,0 mm + 0,4
Dlugosc 146,0 mm £ 0,8

Ciezar

(maksymalnie) 5504

Montaz

Naped moze pracowac w dowolnym
z 6 ustawien. Parametry
wydajnosciowe i stopa bledéw
pozostaja zgodne ze specyfikacja
nawet jezeli naped pracuje w innym
dopuszczalnym ustawieniu niz
podczas formatowaniaW celu
zapewnienia niezawodnej pracy,
naped musi byc zamontowany w
systemie dostatecznie solidnie, tak
aby zapobiec uszkodzeniom
powstalym w wyniku nadmiernego
ruchu i drgan podczas operacji
szukania lub przy wirowaniu osi

napedzajacej. Do montazu nalezy
uzywac odpowiednich srub lub
osprzetu montazowego.

Proby na drgania i udary powinny
byc przeprowadzane z napedem
zamontowanym do stolu przy uzyciu
czterech srub dolnych.

Sruby montazowe

(6X) 6-32 UNC [T]

©(O

(4x) 6-32 UNC[

N [=)
4
8
g
N
K
N Q ®
S 3
g 8
§ 10
i -
g0 g | 1 |
(6X) 6.35 +0.2 (2X) 95.25 +0.2
RIGHT REAR

Recommended torque 0.6 - 1.0 Nm

[1] Max allowable penetration of noted screw
to be 4.5 mm.
[2] Max allowable penetration of noted screw
to be 4.0 mm.
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7%

(1] [2] Thickness of bracket

1
;EScrew 6-32 UNC

4

A
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Wymiary mechaniczne

25.4 +0.4 101.6 +0.4
(o]
(o]
S
+l
(o]
<
—
(@]
BREATHER
*
[ Dia.2.0+0.1
°© <
o
‘% ;
o
[o0]
(40]
19.7 +0.4
>
LEFT FRONT

*DO NOT BLOCK THE
BREATHER HOLE .
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