Vyrobky IBM pro ukladani dat

Prehled technickych parametru

Travelstar 18GT

ATA/IDE

Modely: DARA-218000
DARA-215000

Nejnovejsi 2.5 palcovy harddisk spolecnosti IBM Pouziti

poskytuje kapacity 18 GB a 15 GB pri vySce disku

12.7 mm. Nejnovejsi technologie magnetorezistivnich ® Vysoce vykonné prenosné pocitace

hlav (GMR), No-ID sektorové formatovani - patent * Mimo informacni technologie - rizeni procesu,
IBM, funkce S.M.A.R.T., progresivni Usporné rezimy
spotreby a technologie IBM pro odstaveni a najizdeni
hlav - to vSe dela z harddisku Travelstar 18GT ulozna
média vhodna obzvlaste pro trh mobilnich pocitacu a
multimedialni aplikace.

faxovani
® Vyjimatelné a bezpecné jednotky pro ukladani dat

Vlastnosti Vyhody
® Velikosti 18 GB nebo 15 GB pri 512 bytech/sektor ® Vysoka kapacita v nizkém provedeni s prumerem 2,5 palc

® Rozhranni Enhanced IDE s datovym prenosem Ultra DMA -
rezim 2 (66.6 MB/sekundu) ® Popularni rozhrani s vynikajicim vykonem
® Datovy prenos PIO - rezim 4 (16.6 MB/sekundu)

® Réazy 700 G (1 ms) mimo provoz
| y ( ) P ® Robustni konstrukce pro pouziti v prenosnych pocitacich
® Razy 175 G (2 ms) za provozu

® Datovéa prenosova rychlost média 161.6 - 85.5 Mbit/sek
® Otéacky 4,200 1/min

® Prumernd vyhledavaci rychlost 12 ms (cteni)

® Vynikajici datovy prenos po celém povrchu disku

. . ® Rychly pristup k datum
® Prumerny reakcni cas 7.1 ms

® Magnetorezistivni hlavy (GMR) ® Vysoka plosna hustota, nizky pocet soucastek
¢ No-ID sektorové formatovani ® Vice dat ulozenych na jednu stopu, zvy3ena udrzovana
® Datovy kanal PRML rychlost prenosu dat
° . . . .
Salghlf segmentovana vyrovnavaci pamet se zapisovaci * Rychly pristup k datum a vylepsena propustnost
. . .
® VylepSené ECC On-The-Fly (za chodu) Vysoka spolehlivost
® Adaptivni ovladani uspory spotreby (0.65 wattu pri behu ® Nizka spotreba, vhodna pro aplikace s bateriovym
naprazdno) napajenim

® ZvySena trvanlivost behem Uspornych reZzimu a pri

® Hlavy typu Load/Unload )
i odstaveni mimo provoz

® Funkce S.M.A.R.T.

. L o . ® Ochrana uzivatelskych dat
® Technologie testovani zpusobilosti harddisku (DFT)
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Vyrobky IBM pro ukladani dat

Umisteni elektrickych kontaktu

PoZadavky na stejnosmerné napajeni (DC)

Adresy harddisku

Umisteni jumperu, urcujicich adresu
harddisku, je na konektoru
rozhranni. Diagram nize uvadi
lokaci koliku jumperu.

Pri pouziti volby “Cable Selection”,
zavisi adresa harddisku na stavu
koliku 28 na kabelu rozhrani AT.
Pokud je kolik 28 zemneni nebo
dolni signal, bude harddisk Master.
Pokud je kolik 28 otevreny obvod
nebo horni signal, bude harddisk
Slave.

Kabelaz

Maximalni délka kabelu z
hostitelského systému na harddisk,
plus délka obvodového vzorce v
hostitelském systému, by nemela
prekrocit 18 palcu.

Konektor signalu AT

Konektor signalu AT je konstruovan
tak, aby odpovidal soucastce
Dupont cislo 69764-044 nebo
ekvivalentni.

Drive
_ Connector
Pin side view
43 19 31 4947
QQ 22 QOO OQQ =eeeee [eleJeolot{o)XoH
QO eeee QOO QO eeecee QO 00=-00-
a4 (20) 42 5048

Jmenovité napajeni +5 Voltu
Zvineni napajeni® 100 mV p-p max
Tolerance? +5%

Stredni hodnoty

Napajeci vykon (+5.00 V) (Jmenovity stav)

Prumerny vykonny rezim pri behu na prazdno

(typicky)® LeSW
Prumerny aktivni reZzim pri behu na prazdno

(typicky) 09 W
Prgmerny re_iim s nizkou energii pri behu na 0.65W
prazdno (typicky) )
Prumerné ctenf (typicky) 4 21WwW
Prumerné zapisovani (typicky) 22W
Prumerné vyhledavani (typicky) ° 2.3 W
Pohotovostni rezim (typicky) 0.25W
Uspani (typicky) 0.1wW
Startovani (maximalni vrchol) (typicky) 4.7 W
Startovani (prumer od zapnuti az k rezimu 33W

pripraveno) (typicky)

Poznamky

1. Maximalni pevné zvineni napajeni harddisku je mereno na vstupu 5V harddisku.

2. Harddisk by nemel byt poSkozen prepetim +25% (po maximalni dobu trvani 20 ms) |
jmenovitém napeti 5 voltu.

3. Proud pri behu naprazdno je specifikovan pro vnitrni stopu.

4. Proud pri cteni/zapisovani je specifikovan pro tri operace cteni/zapisovani 63 sektori
po dobu 100 msek.

5. Proud pri prumerném vyhledavani je specifikovan pro tri operace po dobu 100 msek

Never Attach A Never Attach A

No Jumper
Jumper Here!

Jumper Pos-1  Jumper Pos-3
(Master) (Slave) (Cable Select)

LNUNON. @)

sEEIEIIEIEEIcIEEEEaEEic:

Jumper Here!

Note: Pin 20 is left blank for secure connector insertion.

Organizace dat

DARA-218000

DARA-215000

Pocet hlav 16 16
Sektory/stopy 63 63
Pocet cylindru 16,383 16,383
Celkovy pocet vyuzitelnych datovych sektoru 35,433,216 29,498,112

Celkovy pocet vyuzitelnych datovych bytu

18,141,806,592

15,103,033,344

Centrum technické podpory harddisku IBM
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Vyrobky IBM pro ukladani dat

atributu 32 -I0CS16 o]
Popis prikazu SMART - vralit stav BO 3 2431 33'?3(1}\0 : 5
. o L SMART - ulo? BO 3
Harddisk podporuje nasledujici hodnoty atributu 35 DA0O [
prikazy: Pohotovostni rezim E2 3 36 DAO2 l
Prikaz Kod Pro- Pohotovostni rezim* 96 3 37 -CS0 !
(Hex) tokol Pohotovostni rezim - EO 3 38 -CS1 I
Zkontroluj napajeci E5 3 okamzite 39 -DASP o
rezim Pohotovostni rezim - 94 3 40 GND
Zkontroluj napajeci 08 3 okamzite* 41 +5V logika napéajeni
rezim* Pi8 vyrovnavaci E8 2 42 +5V motor napajeni
Proved diagostiku 90 3 Pf{met i 43 GND
zarizeni PiS DMA (opakuj) CA 4 44 (zaloha)
Vyprazdni cache E7 3 Pi§ DMA (neopakuj) CB 4
Formatuj stopu 50 2 Pis dlouho (opakuj) 32 2
Form.é_tuj_jedrTotkL{ F7 3+ P|§ d!ouh9 (neopakuj) 33 2 Poznamky
Ident!f!ku! zarizeni EC 1 Pl.i‘. vicenasobne _ C5 2 “O” znamena V)'/Stup 7 harddisku.
Identifikuj DMA EE 4 Pi$ sektory (opakuj) 30 2
zarizeni Pi& sektory (neopakuj) 31 2 apn , ;
Beh na prazdno = 3 S E— 3 5 I” znamend vstup na harddisk.
Beh na prazdno* 97 3 " 2 ¢ :
Okamyzite beh na E1 3 Protokol |/Ot zn;':\rpetna spolecny vodic
PVEZd']‘? = 1 Prikaz P10 data IN (data dovnitr) Vstupu/vystupu.
F?réiz‘rfgf ehna % 3 2 Prikaz PIO data OUT (data ven) “OD” znamena vystup
Inicializuj parametry 91 3 3 Nedatovy prikaz otevreny-vyprazdneny (Open-Drain).
zarizeni 4 Prikaz DMA
Cti vyrovnavaci pamet E4 1 + Spec|f|cky prikaz prodejce ( ) En?.men,a llntg(thIQnalu!t kLerle jsou
Cti DMA (opakuj C8 4 P 4 ks redefinovany behem protokolu
Cti DMA EnZopallzuj) C9 4 * Alternativni prikazové kody pro Bltra DMA agy poskytgvaly
: = drive definované prikaz ey
Cti diouho (opaku) _ 22 1 P y specialni funkce. Pokud byl
g! diouho (”EOF’&"UJ) 23 1 prenosovy rezim Ultra DMA zvolen
I vicenasobne C4 1 . . . .
Cti vrozenou adresu F8 3 Definice signalu ((jsn(\glgigg{:]?ecsl)n?ysttoa}:ﬁg;\;lgsztrr:'lzsrf: .
max '
Cti sektory (opakuj) 20 1 Prideleni koliku signalu rozhrani je konvencnich na specialne
Cti sektory (neopakuij) 21 1 popsano nize: definované ve chvili, kdy se hostitel
Cti a over sektory 40 3 rozhodne umoZznit DMA shluk
g’i’zk:\’/)er sk n 3 Kolik Signal IS (burst). Harddisk si tuto zmenu
(neopakuj) 1 -RESET I uvedomi po potvrzeni -DMACK
Znovu kalibruj 1x 3 2 GND linky. Tyto linky se vraceji nazpet
Bezpecnost - vyrad F6 2 i ng; :;8 do svych puvodnich definic po
heslo _ odvolani potvrzeni -DMACK linky pri
Bezpecnost - vymaz - P 3 2 DLOS o ukonceni DMA shluku (burst)
priprav 6 DD09 l[e] ’
Bezpecnost - vymaz Fa 2 7 DD05 Vo “Napajeni” znamena napajeni
' = 8 DD10 o harddisku
ZB;;[;«Z?]?ost - zadrz F5 3 9 DDO4 e} .
Bezpecnost - nastav F1 2 10 DD11 1o “Zaloha” znamena vyhrazeny kolik,
heslo 11 DD03 1o ktery musi byt ponechan
Bezpecnost - odemkni F2 2 12 bD12 I’'o nezapojeny.
Vyhledavani 7x 3 13 DD02 I’'o Specialni
- - Obvykla
Nastav vlastnosti EF 3 14 DD13 I’'o definice (pro definice
Nastav adresu max F9 3 15 DDO1 110 Ultra DMA)
Nastav vicenasobny cé6 3 16 DD14 [ Zapi -DDMARDY  IORDY
rezim 17 DDO00 110 Zapisovac | orpqpg _DIOR
Uspat E6 3 18 DD15 I/O I operace STOP _DIOW
Uspat* 99 3 19 GND
- . -HDMARDY -DIOR
SMART - znemoznit BO 3 -20 KEY Cteci DSTROBE IORDY
provoz 21 DMARQ 0] operace _DIOW
SMART - umoznit / BO 3 22 GND STOP
znemoir_]it a}tribut 23 DIOW(") |
automatického 24 GND
uloZeni —
SMART - umoznit B0 3 25 -DIOR(Y) !
provoz 26 GND
SMART - proved BO 3 27 IORDY(*) 0]
off-line okamZiti 28 CSEL |
SMART - cti hodnoty BO 1 29 -DMACK I
atributu 30 GND
SMART - cti prahy BO 1 31 INTRQ o
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Vyrobky IBM pro ukladani dat

5V napéjeni

Jsou zde dva vstupni koliky pro +5V
napajeni, “+5V Logika” a “+5V
Motor”. Kolik “+5V Logika” je
zapojen na obvody vniteni logiky a
kolik “+5V Motor” je zapojen na
vgeteno motoru a ovladaé motoru.

Kolk “+5V Logika” muze byt vypnut
nebo zapnut vnejsi spinacim
obvodem, aby se uSetrila energie. V
tomto rezimu mohou byt snizeny
poklesy napeti vznikajici nasledkem
proudu roztacejiciho motor, a to
napojenim linky “+5V Motor” primo
na zdroj systémového napajeni.

Pokud je vySe uvedena volba
managementu napajeni pouZita,
vSechny signalové linky, které
budou elektricky aktivni v
hostitelském systému, zatimco
harddisk je odpojen od napéjeci
linky, by mely byt izolovany
tristavovymi linkovymi ovladaci.
Vnitrni prusak skrze antistatické
ochranné obvody ESD muze privést
hodnotu logického signalu LPUL -
nejmensi kladna droven (Least
Positive Up Level) pod tu, ktera je
dana specifikacemi.

Pouzijte soubizni obi linky pro
obvyklé aplikace harddisku.

Hlavy typu Load/Unload

Mechanismus hlav typu
Load/Unload (najizdini/odstaveni)
umozouje 300,000 cyklu ovladanych
najeti a odstaveni hlav. Hlavy jsou
odstavovany jednim z nize
uvedenych pgikazu:

SOFT RESET
STANDBY

STANDBY IMMEDIATE
SLEEP

Centrum technické podpory harddisku IBM

Toto je rovniZz vyvolano jako jeden z
rezimu bihu na prazdno. Po kratké
dobi neeinnosti management
napajeni Adaptivni prodluzovae
Zivotnosti baterii (Adaptive Battery
Life Extender) odstavi hlavy, aby
sporil energii. KdyZz jsou hlavy
odstaveny, spoéivaji v malé
zarazce. Aby bylo zabranino
odmrstini hlav z rampy bihem
Uhlového zrychlovani, dvousmirna,
normalni otvegena mechanicka
zapadka zabere s vystavovacim
mechanismem tak, aby jim
zabréanila v natoéeni ve smiru
najeti. Tato éinnost zpusobuje
drnéivy zvuk, nikdy myIni
povazovany za uvolniné souedstky.

Adaptivni prodluZzovaé Zivotnosti
baterii

Adaptivni prodluzovaé Zivotnosti
baterii (Adaptive Battery Life
Extender) ABLE-2 poskytuje Usporu
napajeci energie, aniz by bylo nutné
obitovat vykon. Technologie
ABLE-2 automaticky ureuje spravny
eas, kdy ma odpojit napajeni od
elektroniky harddisku.

VitSina sofware a operaénich
systému vyuziva harddisku po
shlucich (burst). Harddisky
Travelstar monitoruji psikazy, které
jsou zasilané z hostitelského
systému a detekuji vzorce, které
naznaeéuji, Ze sekvence peikazu je
dokonéena a to psepnutim
harddisku do rezimu s nizkou
spotrebou, coz zajiSeuje delsi
zZivotnost baterii bez ztraty
vykonnosti. Pokud hostitelsky
systém zmini poéet nebo frekvenci
psikazu, zasilanych na harddisk,
tento se tomuto novému vzorci
automaticky prizpusobi.

Tato vlastnost ma tgi rezimy bihu
na prazdno:

vykonny rezim pri behu na prazdno,
aktivni rezim pri behu na prazdno a
rezim s nizkou energii pri behu na
prazdno.
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Provozni rezimy

Aby bylo mozné poskytnout nejvetsi
pruznost provozu s optimalnim
vykonem a spotrebou energie,
harddisk ma mnozstvi provoznich
rezimu. Ty jsou definované nize.

Roztoceni (spin-up)

Doba k roztoceni vretene od jeho
vypnuti nebo od nastartovani
systému.

Hledani (seek)
Provozni rezim vyhledavani.

Zapisovani (write)
Provozni rezim zapisovani.

Cteni (read)
Provozni rezim cteni.

Vykonny rezim pri behu na
prazdno (performance idle)
Zarizeni je schopné odpovidat
okamzite na Zadost o pristup k
médiu. VeSkeré elektronické
soucastky zustavaji napajené a
frekvencni servo zustava v provozu.

Aktivni rezim pri behu na prazdno
(active idle)

Zarizeni je schopné odpovidat
okamzite na Zadost o pristup k
médiu. Nekteré elektronické
soucastky a obvody, vcetne
servosystému a cteci a zapisovaci
elektroniky, jsou v isporném
rezimu. Hlavy jsou zaparkovany asi
uprostred prumeru harddisku bez
spoluprace se servem. Zarizeni v
aktivnim rezimu pri behu na
prazdno muze trvat delSi dobu, nez
dokonci vykonani prikazu, protoze
tyto obvody a soucastky musi
nejprve aktivovat.

Rezim s nizkou energii pri behu
na prazdno (low power idle)
Hlava je odstavena a je na rampe.
Vreteno motoru se otaci plnou
rychlosti.

Pohotovostni rezim

Rozhrani zarizeni je schopné
prijimat prikazy. Vreteno motoru je
zastaveno. VeSkeré obvody, krome
hostitelského rozhrani, jsou v
Usporném rezimu. Vykonavani
prikazu je odlozeno do doby, nez
bude pripraveno vreteno motoru.

verze 1.0



Vyrobky IBM pro ukladani dat

Uspani

Zarizeni vyZaduje “teplé” resetovani
nebo “studené” resetovani, aby
mohlo byt aktivovano. VeSkeré
elektronické obvody, vcetne vretene
motoru a hostitelského rozrhant,

jsou vypnuty.

Elektromagnetickd kompatibilita

Harddisk splnuje nasledujici
celosvetové pozadavky na
elektromagnetickou kompatibilitu,
pokud je instalovan ve vhodné skrini
a je pouzivan rutinne s ndhodnym
pristupem pri maximalni rychlosti
prenosu dat:

United States Federal Communi-
cations Commission (FCC)
Pravidla a predpisy (Class B), cast
15

Tento harddisk je certifikovan jako
vyhovuijici direktive EU
89/666/EEC.

Znacka C-Tick - vyhovuje
australskym normam
elektromagnetické kompatibility,
AS/NZS 3548: 1995 Class B.

Provozni prostredi

Harddisk bude pracovat ve svych
vykonovych mezich tehdy, budou-li
zachovany nasledujici podminky
okolniho prostredi. Vypocet
Zivotnosti vyrobku je zaloZen na
tomto jmenovitém prostredi a pri
obvyklém pouziti vyrobku.

Relativni vlhkost
(nekondenzujici)

Provozni 8 az 90%

Neprovozni 5% az 95%

Teplota vihké banky
(nekondenzujici)

Provozni 29.4 °C

Neprovozni 40 °C

Nadmorska vyska

. -300az3,000m
Provozni

(10 Kft)
Neprovozn -300 az 12,000 m
(40 Kft)
Teplota
Provozni 5az55°C
Neprovozni -40 az 65 °C
Gradient 20 °C/hodinu

Centrum technické podpory harddisku IBM

PoZadavky na chlazeni vzduchem
Hostitelsky systém musi poskytnout
dostatecny prutok vzduchu kolem
harddisku, aby bylo mozné udrzovat
teplotu na hodnote mensi nez 60 °C
ve stredu horniho krytu harddisku a
pod hodnotou 63 °C ve stredu desky
tiSteného spoje hardisku.

Provozni razy

Harddisk vydrzi bez vazné chyby
rdzovou vinu pulzu s polovicni
sinusoidou o hodnote 175 G s
dobou trvani 2 ms. Harddisk rovnez
vydrzi bez vazné chyby razovou
vinu pulzu s polovicni sinusoidou o
hodnote 15 G s dobou trvani 11 ms.

Neprovozni razy

Harddisk vydrzi bez permanentniho
poskozeni nebo snizeni vykonnosti
rédzovou vinu pulzu s polovicni
sinusoidou o hodnote 120 G s
dobou trvani 11 ms nebo rédzovou
vinu pulzu s polovicni sinusoidou o
hodnote 700 G s dobou trvani 1 ms.

Provozni a neprovozni vibrace
Diky slozitosti tohoto problému
doporucujeme uZivatelum
kontaktovat distributora, aby bylo
mozné projednat zpusob, jakym
provést potrebna mereni, pokud si
mysli, Ze je toto oblast, ktera
vyZaduje vyhodnoceni.

Akustika

Horni limity A-vazené hladiny
zvukového vykonu jsou uvedeny v
Belech, relativne k jednomu
pikowattu a jsou vypsany v
nasledujici tabulce. Merici metoda
je v souladu s normou ISO 7779.

A-vazena hladina zvukového
vykonu [Bel]

Rezim  typicky max

Beh na prazdnc 3.2 3.5

Provozni 3.5 3.8
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Funkce S.M.AR.T.

Smyslem technologie
automatického monitoringu, analyzy
a hldSeni - S M.A.R.T.
(Self-Monitoring, Analysis, and
Reporting Technology) - je chranit
uzivatelska data a zabranovat
neplanovanym systémovym
prostojum, které by mohly byt
zpusobeny predpovidatelnou
degradaci nebo zavadou zarizeni.
Monitorovanim a ukladanim
kritickych parametru o vykonnosti a
kalibraci, zarizeni S.M.A.R.T.
upotrebuji sofistikované algoritmy
analyzy dat a predpovidaji tak
pravdepodobnost degradace nebo
zavady zarizeni v blizké dobe.
Vyrozumenim hostitelského
systému o nespolehlivosti zarizeni
muze hostitelsky systém varovat
uZivatele o hrozicim riziku ztraty dat
a poradit mu, aby proved|
odpovidajici protiopatreni.

Protoze technologie S.M.A.R.T.
vyuziva vnitrni mikroprocesor
pocitace a dalSi zdroje pocitace,
mohou zde byt menSi nevyhody,
spojené s jejim pouzivanim.
Nicméne byly podniknuty veskeré
kroky behem stanovovani algoritmu
technologie S.M.A.R.T. k
minimalizovani techto nevyhod.
Skutecny dopad techto nevyhod
technologie S.M.A.R.T. je zavisly na
specifické konstrukci zarizeni a na
zpusobu, s jaky je hostitelsky
systém vyuzivan.

Aby byl jesSte dale zajiSten minimalni
dopad na uzivatele, jsou zarizeni
vyuZzivajici technologie S.M.A.R.T.
dodavana z vyrobniho zavodu s
touto moznosti deaktivovanou.
Zarizeni vyuzivajici technologie
S.M.A.R.T. pak mohou byt
aktivovana systémovymi vyrobci
originalniho vybaveni (OEM) ve
chvili instalace do systému, nebo az
pri dodani na trh.

Dalsi detaily jsou uvedeny ve
specifikacich harddisku.
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Vyrobky IBM pro ukladani dat

Mechanické tdaje

Podminky pro uzivani harddisku

Hmotnost: 135 gramu

Rozmery S.l. metrické

VySka 12.7 mm + 0.0/ -0.5

Sirka 69.85 mm * 0.25

Délka 100.2 mm .25

Orientace pri montazi

Doporuceny kroutici moment, na
ktery se maji dotahovat montazni
Srouby, je 3.0 + 0.5 kgf.cm.

Doporucena délka montaznich
Sroubu je 3.0 £ 0.3 mm pro spodni a
3.5+ 0.5 mm pro vodorovné
upevneni.

Umisteni montaznich otvoru
harddisku a jejich velikosti jsou
uvedeny nize.

10.14 +0.25
[Te]
]
[
()]
L4
o™
— o0 60600
o0 000
[Te}
N
3
T
N
R
—
©o
Rear Front
L 76.6 £0.25 3.86:0.2
14 £0.25

Centrum technické podpory harddisku IBM

Harddisk je urcen k pouziti za
nasledujicich podminek:

® Hladiny razu, vibraci, teploty,
vihkosti, nadmorské vysSky a
magnetickych poli jsou v rozsahu
daném specifikacemi.

® Jsou podniknuta opatreni proti
elektrostatickym vybojum (ESD).

® Vetraci otvor na horni strane
harddisku neni zakryt.

® Na horni stranu vika harddisku
neni vyvozovan zadny tlak.

® Harddisk je provozovan podle
specifikaci, po dobu mensi nez
140 hodin pri napajeni.
Vyhledavani, zapisovani a cteni
by melo predstavovat méne nez
20% doby, po které byl harddisk
zapnut.

® Pozadavky na napajeni harddisku
jsou splneny.

® Ram harddisku je uzemnen
elektricky k systému a to pomoci
ctyr Sroubu.

® Harddisk je upevnen za pomoci
doporucenych Sroubu s
doporucenou hloubkou a
dotahovacim momentem.

® Fyzikalni a elektrické pozadavky
rozhrani jsou spineny podle
ATA-4.

® Je pouzivana vypinaci sekvence
(viz specifikace harddisku, kde
jsou uvedeny dalSi detaily).
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Centrum technické podpory harddisku IBM
Telephone: 888.1BM.5214 or 507.286.5825
E-mail: drive@us.ibm.com

Centrum technické podpory Singapur
Telefon: (65)6418.9595 or 1800.418.9595
E-mail: drive@sg.ibm.com

UK Technology Group Support Center
Telephone: 44.1475.898.125
E-mail: drive@uk.ibm.com

Germany Technology Group Support Center
Telephone: 49.7032.153050
E-mail: drive@de.ibm.com

Divize systému ukladani dat IBM
5600 Cottle Road

San Jose, CA 95193
www.ibm.com/storage

Vytisteno ve Spojenych statech americkych
7-99
VSechna prava vyhrazena

IBM, No-ID a Predictive Failure Analysis jsou registrované
obchodni znacky a Travelstar je obchodni znacka spolecnosti
International Business Machines Corporation.

AMP je obchodni znacka spolecnosti AMP Incorporated.
DATA MATE je obchodni znacka spolecnosti AMP
Incorporated. Molex je obchodni znacka spolecnosti Molex
Incorporated.

Jiné nazvy spolecnosti, vyrobku nebo sluzeb mohou byt
obchodnimi znackami nebo servisnimi znackami jinych
spolecnosti.

Vytvoreno Centrem technické podpory harddisku IBM.

OEM specifikace harddisku DARA-2xxxxx, 2.5 palcové
harddisky s rozhrannim ATA, revize(1.0)

Tento prehled technickych parametru neni ndhradou za plné
vyrobni specifikace, které by mely byt pouZity v pripade
potreby detailnich informaci.

Popis vyrobku predstavuje konstrukeni reSeni IBM a je
poskytnut pouze pro srovnavaci Ucely; skutecné vysledky se
mohou menit v zavislosti na ruznych faktorech. Tato
vyrobni data nestanovuji Zadnou zaruku. Dotazy tykajici se
podminek zaruky poskytovanych spolecnosti IBM nebo
zpusoby pouZité pri odvozovani techto dat, by mely byt
smerovany na Centrum technické podpory harddisku IBM.
Udaje mohou podléhat zmeném bez predchoziho
upozorneni.

Datum: 6. cervenec 1999

verze 1.0



