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Ambiente 

Condizioni operative 

Temperatura 5 ÷55°C
1
 

Umidità relativa 
(senza 
condensa) 

8 ÷ 90%RH 

Temperatura al 
bulbo umido max 
(senza 
condensa) 

29,4°C 

Gradiente max 15°C/ora 
Altitudine –300 ÷ 3048 m 

1Il sistema deve fornire una ventilazione 
sufficiente a mantenere una temperatura 
superficiale (misurata al centro del 
coperchio superiore) inferiore a 60°C. 

Condizioni non operative 
Temperatura –40 ÷ 65°C 
Umidità relativa 
(senza 
condensa) 

5 ÷ 95%RH 

Temperatura al 
bulbo umido max 
(senza 
condensa) 

35°C 

Altitudine –300 ÷ 12.000 m 
 
Shock operativo 
 
Il drive risponde ai seguenti criteri 
quando opera nelle relative 
condizioni sottoindicate.  

 Non si verificano errori con shock 
semisinusoidali di 10 G per una 
durata di 11 ms in tutti i modelli. 

 Non si verifica perdita di dati con 
shock semisinusoidali di 30 G per 
una durata di 4 ms in tutti i modelli. 

 Non si verifica perdita di dati con 
shock semisinusoidali di 55 G per 
una durata di 2 ms in tutti i modelli. 

Il test di shock consiste in dieci 
impulsi su ogni asse e direzione per 
un totale di 60, con un tempo di 
ritardo, tra un impulso ed il 
successivo, sufficiente a permettere 
al disco di completare le procedure 
di recupero degli errori. 

Shock non operativo 
I drive operano senza degrado delle 
prestazioni quando vengono 
sottoposti ad impulsi con le seguenti 
caratteristiche. I test prevedono 
shock con forme d’onda trapezoidale 
e sinusoidale. 

   Shock d’onda trapezoidale 
 Forma d’impulso 

approssimativamente quadra 
(trapezoidale). 

 Tempo approssimativo di salita 
e discesa dell’impulso = 1 ms. 

 Livello di accelerazione medio = 
50 G (valore medio della curva 
di risposta durante il periodo 
successivo al tempo di salita di 
1 ms e precedente a quello di 
caduta di 1 ms con un tempo di 
durata di 11 ms) 

 Cambio di velocità minimo 
equivalente a 4,23 m/s. 

   Shock d’onda sinusoidale 

La forma è approssimativamente un 
impulso semisinusoidale.  La tabella 
seguente riporta il livello di 
accelerazione massimo e la durata. 

 Livello 
di 

accelera
zione 

(G) 

Durata 
(ms) 

Tutti i 
modelli 

75  11  

 300 2 
 350 2  

Shock rotazionale 
Non si verifica alcuna perdita di dati 
con i seguenti shock rotazionali 
applicati attorno all’asse del fulcro 
dell’attuatore: 

 30.000 rad/s2 per una durata di 1 ms 

 20.000 rad/s2 per una durata di 2 ms 

Acustica 

Di seguito vengono riportati i criteri 
per il limite superiore della potenza 
sonora in ottave espressi in Bel 
rispetto ad un pico Watt.  Il metodo 
di misurazione è secondo ISO7779. 

Modello 250 GB 

Modo Tipico 
(Bel) 

Max. 
(Bel) 

Idle 3,0 3,4 
Operativo   

Performance 
seek mode 3,4 3,7 

Quiet seek 
mode 

3,1 3,5 

Modelli 120 GB e 160 GB 

Modo Tipico 
(Bel) 

Max. 
(Bel) 

Idle 2,8 3,2 
Operativo   

Performance 
seek mode 3,4 3,7 

Quiet seek 
mode 

2,9 3,3 

Modelli 40GB e 80 GB 

Modo Tipico 
(Bel) 

Max. 
(Bel) 

Idle 2,6 3,0 
Operativo   

Performance 
seek mode 3,4 3,7 

Quiet seek 
mode 

2,8 3,2 

 
ATTENZIONE!: Il drive 
deve essere protetto 
dalle scariche 
elettrostatiche, in 
particolare durante 
operazioni di 

manipolazione.  Il modo più sicuro 
per evitare danni è tenerlo nella 
busta antistatica prima di togliere il 
braccialetto ESD. 

Questi dispositivi dovrebbero essere 
spediti utilizzando contenitori 
approvati.  Il drive può essere 
gravemente danneggiato se l’imballo 
non offre una protezione adeguata 
contro gli urti provocati da cadute 
accidentali.  Se non si dispone di 
imballi adeguati, rivolgersi al 
rappresentante Hitachi. 
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Descrizione dei comandi 

Il drive supporta i seguenti comandi: 

Comandi (Hex) P 
Check Power Mode  E5 3 
Check Power Mode* 98 3 
Execute Device 
Diagnostic 

90 3 

Flush Cache E7 3 
Format Track 50 2 
Identify Device EC 1 
Idle E3 3 
Idle* 97 3 
Idle Immediate E1 3 
Idle Immediate* 95 3 
Initialize Device 
Parameters 

91 3 

NOP 00 3 
Read Buffer E4 1 
Read DMA (retry) C8 4 
Read DMA (no retry) C9 4 
Read DMA Queued C7 5 
Read Long (retry) 22 1 
Read long (no retry) 23 1 
Read Multiple  C4 1 
Read Native Max 
Address 

F8 3 

Read Sectors (retry) 20 1 
Read Sectors (no 
retry) 

21 1 

Read Verify Sectors 
(retry) 

40 3 

Read Verify Sectors 
(no retry) 

41 3 

Recalibrate 1x 3 
Security Disable 
Password 

F6 2 

Security Erase 
Prepare 

F3 3 

Security Erase Unit F4 2 
Security Freeze Lock F5 3 
Security Set 
Password 

F1 2 

Security Unlock F2 2 
Seek 7x 3 
Service A2 5 
Set Features EF 3 
Set Max Address F9 3 
Set Multiple Mode C6 3 
Sleep  E6 3 
Sleep* 99 3 
SMART Disable 
Operations 

B0 3 

S.M.A.R.T. Enable/ 
Disable Attribute Auto 
save 

B0 3 

S.M.A.R.T. Enable 
Operations 

B0 3 

S.M.A.R.T. Execute 
Off-line Data 
Collection 

B0 3 

S.M.A.R.T. Read B0 1 

Attribute Values 
S.M.A.R.T. Read 
Attribute Thresholds 

B0 1 

S.M.A.R.T. Return 
Status 

B0 3 

S.M.A.R.T. Save 
Attribute Values 

B0 3 

S.M.A.R.T. Read Log 
Sector 

B0 1 

S.M.A.R.T. Write Log 
Sector 

B0 2 

S.M.A.R.T. Enable/ 
Disable Automatic 
Off-line Data 
Collection 

B0 3 

Standby E2 3 
Standby* 96 3 
Standby Immediate E0 3 
Standby Immediate* 94 3 
Write Buffer E8 2 
Write DMA (retry)  CA 4 
Write DMA (no retry) CB 4 
Write DMA Queued CC 5 
Write Long (retry) 32 2 
Write Long (no retry) 33 2 
Write Multiple C5 2 
Write Sectors (retry) 30 2 
Write Sectors (no 
retry) 

31 2 

Protocollo 
1  Comando PIO data IN 
2  Comando PIO data OUT 
3  Comando Non data 
4  Comando DMA 
5  Comando accodato DMA 
+  Comando specifico per la casa 
produttrice 

Nota: I comandi contrassegnati con * 
sono alternativi a quelli codificati in 
precedenza. 

Definizione del segnale 

Pin Segnale I/O Tipe 
01 RESET– I (2) 
02 GND – – 
03 DD7 I/O (1) 
04 DD8 I/O (1) 
05 DD6 I/O (1) 
06 DD9 I/O (1) 
07 DD5 I/O (1) 
08 DD10 I/O (1) 
09 DD4 I/O (1) 
10 DD11 I/O (1) 
11 DD3 I/O (1) 
12 DD12 I/O (1) 
13 DD2 I/O (1) 
14 DD13 I/O (1) 
15 DD1 I/O (1) 
16 DD14 I/O (1) 
17 DD0 I/O (1) 
18 DD15 I/O (1) 
19 GND – – 

(20) Key – – 
21 DMARQ O (1) 
22 GND – – 
23 DIOW–(**) I (2) 
24 GND – – 
25 DIOR–(**) I (2) 
26 GND – – 
27 IORDY(**) O (1) 
28 CSEL I (2) 
29 DMACK– I (2) 
30 GND – – 
31 INTRQ O (1) 
32    
33 DA1 I (2) 
34 PDIAG– I/O (3) 
35 DA0 I (2) 
36 DA2 I (2) 
37 CS0– I (2) 
38 CS1– I (2) 
39 DASP– I/O (3) 
40 GND – – 

Note: 

Tipo:  
(1) 3-state 
(2) TTL 
(3) open-collector or open drain 
output 

O – uscita dal drive. 

 I -  ingresso al drive. 

"I/O" designa ingresso/uscita in comune. 

Le linee contrassegnate con (**) vengono 
ridefinite durante il protocollo Ultra DMA 
per funzioni speciali.  Se la modalità Ultra 
DMA è stata scelta in precedenza con il 
comando SetFeatures, queste linee 
passano dalla definizione convenzionale 
a quella speciale nel momento in cui il 
sistema attiva la trasmissione DMA.  Il 
drive è reso consapevole del cambio 
attraverso l’asserzione della linea 
DMACK.  Le linee ritornano alle 
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condizioni originali quando il segnale 
DMACK cambia stato al termine della 
trasmissione DMA. Vedere tabella 
seguente. 

Definizioni Ultra DMA 

 
Definizione 
speciale (per 
Ultra DMA) 

Definizione 
convenzional
e 

Scritt
ura  

DDMARDY– 
HSTROBE 
STOP 

IORDY 
DIOR– 
DIOW– 

Lettu
ra 

HDMARDY –
DSTROBE 
STOP 

DIOR– 
IORDY 
DIOW– 

Specifiche meccaniche 

Altezza 25,4 mm ± 0,4 
Larghezza 101,6 mm ± 0,4 
Lunghezz
a 

146,0 mm ± 0,6 

 
Peso (max) 640 

grammi 
  

Montaggio  

Il drive funziona su tutti gli assi (sei 
direzioni). Anche se attivato in una 
direzione diversa da quella in cui è 
stato formattato, prestazioni ed errori 
restano nei limiti di specifica. 

Per un funzionamento affidabile, il 
drive deve essere fissato al sistema 
in modo adeguato, mediante viti o 
sistema equivalente, per evitare 
danni dovuti a vibrazioni o movimenti 
eccessivi durante la rotazione del 
motore e le operazioni di ricerca.  

Il test di vibrazione e shock deve 
essere condotto con disco montato 
sul tavolo di test mediante le quattro 
viti inferiori. 

 

 

 

 

 

Fori di montaggio 

 
 

Numero di 
riferimento 

della 
dimensione 

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) 

Dimensione 
(mm) 41,28 ± 0,5 44,45 ± 0,2 95,25 ± 0,2 6,35 ± 0,2 28,5 ± 0,5 60,0 ± 0,2 41,6 ± 0,2 

 
Calcolo della filettatura delle viti di montaggio = 6-32 UNC 

Note:  Coppia raccomandata applicata alle viti di montaggio: 0,6–1,0 Nm (6–10 kg-cm).
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Dimensioni d’ingombro 

 
 

BREATHER
HOLE (*)
Dia. 2.0 � } 0.1

19.7 � } 
0.4

38.9 � } 0.4

101.6 � } 0.4

146 � } 0.6

25.4 � } 0.4

LEFT FRONT
* DO NOT BLOCK THE
   BREATHER HOLE.




